
Numeerinen derivointi

Esim. Newtonin-Gregoryn -interpolointipolynomi:
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Kun s = 0, saadaan
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Tämän virhe on luokkaa
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Symmetrisempiä versioita:
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(f1 − f−1).
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(f−2 − 8f−1 + 8f1 − f2).

Jos kyseessä mittausdata, jossa kohinaa, se on ensin tasoitettava esi-
merkiksi sovittamalla siihen pienimmän neliösumman käyrä.


